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Motivation

Fehlerhafte•Ubertragungvon mit blockbasiertenVerfahrencodiertenBildern/Videos

�

Blockverluste

�

Decoderseitig:Fehlerverschleierung

� Ausnutzungvon umliegenderBildinformation
�

•Ortliche Fehlerverschleierung

� Ausnutzungvon Bewegungsinformation

�

Zeitliche Fehlerverschleierung
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Diskrete lineare Approximation I
� Prinzip:
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�
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�
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Diskrete lineare Approximation I
� Prinzip:

Bekannter Bereich

�
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�
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�
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� Bildpunkte f [m; n] durch parametrischesModell g[m; n] approximiert
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Diskrete lineare Approximation II
� ReelleBildsignale

�

konj. kompl. Expansionskoe�zienten ck;l und Basisfunktionen

cM
 k ;N
 l = c	

k ;l sowie

'	 M
 k ;N
 l [m; n] = ' k ;l [m; n]

� Fehlerma� zwischenOriginalsignalund parametrischemModell minimieren
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�

Problem: keineeindeutigeL•osung,sondernMengevon m•oglichenL•osungen
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Prinzip der sukzessivenApproximation

PSfragreplacements

Extrapolation:

Originalsignal

Restfehlersignal

f [m; n ] g0[m; n ] = 0

BerechnungEnergie-
abnahme� E

���

( k ; l )

Auswahl einerBasis-
funktion mit Index(k ; l )

Koe�zienten-
erneuerungf•ur (k ; l )

ParametrischesModell

g( � ) [m; n ] =
1

2M N �

k ;l

�
� �

( c
( � )
k ;l '� k ;l [m; n ]+

c
( � )
M� k ;N� l '� M� k ;N� l [m; n ])

FehlenderBlock aus

g[m; n ] ausgeschnitten
JaNein f•ur (k ; l ) :
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Initialisierung
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Implementierung im Frequenzbereich
� Rechenaufwandsg•unstigeImplementierungim Frequenzbereich

� Nur eine 2D-DFT-Hintransformation am Anfang und eine R•ucktransformation am
Enden•otig

� Suchbereichf•ur Auswahl einerDFT-Basisfunktion

PSfragreplacements

k

l

0
0 N
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M
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M � 1

N � 1
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Simulationsergebnisse I
� GetesteteBasisfunktionen:DCT und DFT

8� 8 DCT-Basisbilder 8� 8 DFT-Basisbilder

PSfragreplacements
PSfragreplacements

Realteil

PSfragreplacements

Realteil

Imagin•arteil

=

�

DFT-BasisfunktionenwegendiagonalenBasisbilderngeeigneter
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Simulationsergebnisse II
� Simulierte16� 16 Blockverluste;Bild: Peppers;Rahmen:6 Bildpunkte;6 Iterationen
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Simulationsergebnisse II

� 1. Iteration
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Simulationsergebnisse II

� 2. Iteration
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Simulationsergebnisse II

� 3. Iteration
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Simulationsergebnisse II

� 4. Iteration
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Simulationsergebnisse II

� 5. Iteration
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Simulationsergebnisse II

� 6. Iteration
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Simulationsergebnisse III

Original Simulierte8� 8 Blockverluste
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Simulationsergebnisse III

Rahmen:2 Bildpunkte; 3,9 Iterationen Maximally smooth imagerecovery
von Y. Wang, Q.-F. Zhu und L. Shaw
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Simulationsergebnisse III

Rahmen:2 Bildpunkte; 3,9 Iterationen Maximally smooth imagerecovery
von Y. Wang, Q.-F. Zhu und L. Shaw
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Simulationsergebnisse IV
� Simulierte16� 16 Blockverluste;Bild: Baboon; Rahmen:12 Bildpunkte;7 Iterationen
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Simulationsergebnisse V

Simulierte16� 16Blockverluste;Bild: Peppers;Rahmen:6 Bildpunkte;max.6 Iterationen
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Simulationsergebnisse V

Simulierte16� 16Blockverluste;Bild: Peppers;Rahmen:6 Bildpunkte;max.6 Iterationen
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Simulationsergebnisse VI

Simulierte16� 16Blockverluste;Bild: Baboon;Rahmen:6 Bildpunkte;max.7 Iterationen
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Simulationsergebnisse VI

Simulierte16� 16Blockverluste;Bild: Baboon;Rahmen:6 Bildpunkte;max.7 Iterationen
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Zusammenfassung
�

•Ortliche Fehlerverschleierungsmethode vorgestellt

� Verschleierungvon sowohl monotonenBereichenals auchKanten m•oglich

� Rechenaufwand gesteuertvom Bildinhalt

{ Glatte Bereichenur eineIteration

{ KantenbereichemehrereIterationen

�

Abbruch wennRestfehlerenergieunter Schranke f•allt

� Ausblick:AdaptiverRahmenw•unschenswert


